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ПОДАННЯ 

Допустити до атестації студентів, які виконали індивідуальний 

навчальний план, затвердити теми та призначити наукових керівників 

магістерських дисертацій: 

№ 

з/п 

Прізвище, ім’я, по 

батькові студента  
Тема магістерської дисертації  

Посада, вчені ступінь 

та звання, прізвище й 

ініціали наукового 

керівника  

131 Прикладна механіка, 

освітня програма: 

Технології комп’ютерного конструювання  

верстатів, роботів і машин 

 Група МВ-11мп 

1 2 3 4 

1 
Вегерук Роман 

Віталійович 

Обґрунтування шляхів забезпечення 

технологічної гнучкості верстатів 

токарної групи та розробка засобів її 

реалізації 

к.т.н., доцент 

Верба І.І. 

2 
Калініченко 

Валерій 

Євгенович 

Розробка мобільного робота 

спеціального призначення 

к.т.н., доцент 

Кравець О.М. 

3 
Молнар 

Михайло 

Михайлович 

Формування алмазовмісного шару 

методами 3д друку 
д.т.н., проф.  

Саленко О.Ф. 

4 
Парокінний 

Сергій 

Олександрович 

Забезпечення показників 

працездатності вугледобувного 

обладнання 

к.т.н., доцент 

Верба І.І. 

5 
Пелеванюк Ілля 

Денисович 

Розширення функціональних 

можливостей промислового робота 

Циклон 5 

к.т.н., доцент 

Новік М.А. 

6 
Перетятько 

Олександр 

Анатолійович 

Автоматизований поворотний стіл 

для складальних операцій 

к.т.н., доцент 

Самойленко О..В. 

7 
Прокашев 

Олександр 

Вадимович  

Проектування обладнання  

промислової лінії для виготовлення 

композитної арматури 

к.т.н., ст. викл.  

Петришин І.А.. 



8 
Савичев Антон 

Васильович  

Модернізація верстата-автомата 

призначеного для зварювання 

металевої сітки 

к.т.н., доцент 

Новік М.А. 

9 
Сомов Дмитро 

Олександрович  

Динаміка шпиндельного вузла 

токарного верстата з мотор-

шпинделем і 

швидкопереналагоджувальним 

затискним патроном 

д.т.н., проф.  

Кузнєцов Ю.М. 

10 
Тичинський 

Микита 

Костянтинович  

Розробка механічної частини 

засобів моніторингу зварного 

шва, отримуваного лазером або 

електронним променем 

д.т.н., проф.  

Саленко О.Ф. 

11 
Шмагель Іван 

Іванович 

Розробка мобільного робота-сапера 

з маніпулятором 

к.т.н., доцент 

Кравець О.М. 

 

 

 

 

Завідувач кафедри  

конструювання машин           Юрій ДАНИЛЬЧЕНКО 

 


